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Resumo:

O modelo de Taguchi para controle on-line por atributo com amostra unitaria consiste em amostrar
um Unico item a cada m itens produzidos. Em cada inspecdo, decide-se sobre o estado do
processo de producdo. Caso o item inspecionado seja declarado ndo conforme, supde-se que 0
processo esteja fora de controle, ajustando-o imediatamente para reconduzi-lo a sua condigédo
inicial. Para planejar esse modelo € utilizada uma estratégia econdmica, cujo objetivo é determinar
o intervalo 6timo de inspe¢@o que minimize o custo esperado por item em um ciclo de producéo.
Este trabalho apresenta uma extensao do modelo de Taguchi, em que séo utilizadas amostras
nao unitarias. Considera-se também um sistema de classificacao imperfeito, ou seja, as inspecdes
estdo sujeitas a erros de classificacdo. A modelagem probabilistica do sistema de controle utiliza
as propriedades de cadeias de Markov ergdédicas, obtendo-se a expressao do custo médio do
sistema por item produzido. Esse custo é minimizado por trés parametros: o intervalo entre
inspec¢des, m, o tamanho da amostra, n, € 0 nimero minimo de classificagdes conformes para se
declarar o processo sob controle, a. E utilizada uma abordagem por algoritmo genético para a
busca dos valores 6timos dos parametros de planejamento que minimizam o custo unitario do
sistema de controle. O procedimento é ilustrado por um exemplo numérico.
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