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Resumo:

O projeto de edificacbes, em especial aquelas mais esbeltas, requer uma andlise refinada
do seu comportamento dindmico, pois estdo sujeitas a movimentos induzidos pela acdo do vento,
entre outras forcas, que pode leva-las ao colapso e causar desconforto aos usuarios.

Neste cenario, sistemas de controle sdo usados como forma de atenuar possiveis
vibragBes excessivas. Dentre esses sistemas, aqueles que utilizam as respostas dindmicas das
estruturas para a determinacdo de forcas controle, em geral, quando construidos de maneira
adequada, tém um razoavel desempenho. Destacam-se aqui os controladores ativos com
retroacdo. Entretanto, o uso desses controladores em edificagbes demanda uma quantidade
razoavel de testes e simulagdes, uma vez que problemas em qualquer uma das etapas do
processo de controle pode transformar um controlador ativo em um excitador da estrutura, o que
obviamente ndo é desejavel. Desta forma, faz-se neste trabalho uma analise numérica do
desempenho de um controlador ativo de vibragdes estruturais, o que constitui uma das primeiras
etapas de um projeto de um sistema de controle. Um modelo estrutural de uma edificacéo é
analisado e a formulacdo da teoria de controle classica € aplicada para determinagéo das forcas a

serem aplicadas pelos atuadores.



