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5. Equilibrio de Corpos Rigidos

Trelicas - estabilidade e estaticidade

6. Treligas

Na aula passada, vimos que a relacdo entre o nimero de barras
(m), nds (j) e reagdes de apoio (r) de uma trelica fornece

informacgdes acerca do grau de estaticidade da estrutura.
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Trelicas - estabilidade e estaticidade

Na aula passada, vimos que a relacdo entre o nimero de barras
(m), nds (j) e reagdes de apoio (r) de uma trelica fornece
informacgdes acerca do grau de estaticidade da estrutura.

Em 2D: uma trelica sem redundancia externa possui 3 reacbes de
apoio (r) e 2 equa¢des de equilibrio por né: m + 3 = 2j.
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Trelicas - estabilidade e estaticidade

Na aula passada, vimos que a relacdo entre o nimero de barras
(m), nds (j) e reagdes de apoio (r) de uma trelica fornece
informacgdes acerca do grau de estaticidade da estrutura.

Em 2D: uma trelica sem redundancia externa possui 3 reacbes de
apoio (r) e 2 equa¢des de equilibrio por né: m + 3 = 2j.
Em 3D: uma trelica sem redundancia externa possui 6 reacbes de
apoio (r) e 3 equagdes de equilibrio por né: m+ 6 = 3j.
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5. Equilibrio de Corpos Rigidos

Trelicas - estabilidade e estaticidade

Treliga estavel
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5. Equilibrio de Corpos Rigidos

Trelicas - estabilidade e estaticidade

6. Treligas

Trelicas formadas por combinacdes de elementos triangulares
bdsicos sdo estaticamente determinadas (isostéticas):
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5. Equilibrio de Corpos Rigidos

Trelicas - estabilidade e estaticidade

6. Treligas

Trelicas formadas por combinagdes de elementos triangulares
bésicos sdo estaticamente determinadas (isostaticas):
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Trelicas - estabilidade e estaticidade

As relagdes m + r = 2j (em 2D) e m + r = 3j (em 3D) s3o
condi¢Oes necessdrias mas ndo suficientes para garantir a
estabilidade de uma treliga:
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6. Trelicas

Método das secoes

Ao analisar trelicas planas pelo método dos nds, precisamos apenas
de duas das trés equagdes de equilibrio porque os procedimentos
envolvem forgas concorrentes em nds. Pode-se tirar vantagem da
terceira equacgdo, ou equacdo de equilibrio dos momentos,
selecionando uma sec3o inteira da trelica para analisar o equilibrio
de um corpo livre sob acdo de um sistema de forgas
ndo-concorrentes.

A vantagem é que é possivel conhecer o esforco em uma
determinada barra diretamente através da andlise de uma sec3o
que corte aquele elemento.
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Método das secoes - 2D
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Método das secoes - 2D
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> Mg =0 — Nepx4 + 1x6 = 0 ~» Ngr = —1,50kN
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> Mg =0 — Nepx4 + 1x6 = 0 ~» Ngr = —1,50kN

> Mg =0— — Npcx4+1x3 =0~ Npc = 0,75kN
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> Mg =0 — Nepx4 + 1x6 = 0 ~» Ngr = —1,50kN

> Mg =0— — Npcx4+1x3 =0~ Npc = 0,75kN
> R =0
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Método das secdes - 3D

O método das se¢des também pode ser aplicado a trelicas
espaciais. As duas equagdes vetoriais:

> F=0c ) M=0

devem ser satisfeitas para qualquer secio da trelica.

No entanto, em 3D este método n3o é muito empregado, porque
apenas em casos muito particulares gera menos esforco algébrico
do que o método dos néds para a resolucdo do problema.
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Exercicios

Calcular o esforco normal na barra BF empregando o método das
secdes. Os tridngulos sdo equildteros, com arestas de 1m.
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D .
;.
Exercicios
Calcular a for¢a no elemento BD da pirdmide regular com base
quadrada. (Resp. Nps = —2,00L).
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